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SPV150 
รุนซุปเปอรพาวเวอร 

ปมนํ้าชนิดปรับความเร็วไดสาํหรับสระวายนํ้า 

คูมือผูใช 
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1. คําแนะนําดานความปลอดภยัท่ีสําคัญ 

คูมือผูใชนี้ประกอบดวยขอมูลท่ีจําเปนเกี่ยวกับมาตรการดานความปลอดภัยท่ีจะ
นําไปใชสําหรับการติดต้ังและเร่ิมตนระบบ ดังนั้นผูติดต้ังและผูใชตองอานคําแนะนํา
กอนเริ่มการติดต้ังและเร่ิมตนระบบเก็บคูมอืนี้เพ่ือใชในการอางอิงในอนาคต 

ควรติดต้ังปมตามขอกําหนดและขอบังคับการติดต้ังระบบไฟฟาในพ้ืนท่ีของคุณ 
เฉพาะบุคลากรท่ีมีคุณสมบัติและมีใบอนุญาตเทานั้นท่ีควรติดต้ังปมและสายไฟ 

บุคคล (รวมถึงเด็ก) ท่ีมีความสามารถทางรางกายประสาทสัมผัสหรือจิตใจบกพรอง
หรือขาดประสบการณและความรู ไมสามารถใชเคร่ืองใชไฟฟานี้ เวนแตจะไดรบัการ
ดูแลหรือคําแนะนําเกี่ยวกับการใชเครื่องอยางปลอดภัยและเขาใจอันตรายที่เกี่ยวของ 
หามเด็กเลนกับเครื่องใชไฟฟาโดยเด็ดขาด 

 

2. การตดิตัง้ 

1. ติดต้ังปมใหใกลกับสระวายนํ้ามากท่ีสุดโดยควรอยูในบริเวณท่ีแหงและมีอากาศ
ถายเทสะดวกหางจากแสงแดดโดยตรง และปองกันปมจากความช้ืนท่ีมากเกินไป 

2. วางปมใหใกลแหลงน้ํามากที่สุดเพ่ือใหทอดูดส้ันตรงและตรงเพ่ือลดการสูญเสียแรง
เสียดทาน อยาติดต้ังปมท่ีความสูงมากกวา 3 เมตรจากระดับน้ํา 

3. กอนติดต้ังปมตรวจสอบใหแนใจวาพ้ืนผิวท่ีติดต้ังนั้นเปนของแข็ง ยกสูง แข็งและ
ไมมีการส่ันสะเทือน 

คํา

การดดูนัน้
อนัตราย สามารถ
ดกัจบัเสนผมหรือ
สวนของรางกาย
ทําใหบาดเจบ็

การกาํจดัผลติภณัฑอยางถกูวธิ ี
การกาํจัดผลติภัณฑอยางถกูวธิ ี
เครื่องหมายน้ีบงช้ีวาไมควรกําจัดผลิตภัณฑน้ีรวมกับของ
เสียจากครัวเรือนอื่น ๆ ในสหภาพยุโรป เพื่อปองกันอันตราย
ที่อาจเกิดข้ึนตอสิ่งแวดลอมหรือสุขภาพของมนุษยจากการ
กําจัดของเสียท่ีไมมีการควบคุม ใหรีไซเคิลอยางมีความ
รับผิดชอบเพื่อสงเสริมการนําทรัพยากรวัสดุกลับมาใชใหม
อยางยั่งยืน ในการสงคืนอุปกรณท่ีใชแลว โปรดใชระบบ
การสงคืนและรวบรวม หรือติดตอรานคาปลีกที่ซ้ือผลิตภัณฑ 
ซ่ึงสามารถนําผลิตภัณฑน้ีไปรีไซเคิลอยางปลอดภัยตอ
ส่ิงแวดลอม 
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4. ยึดปมเขากับฐานดวยสกรูหรือสลักเกลียวเพ่ือจํากัดการส่ันสะเทือนและความเคน
ของทอหรือขอตอ 

5. หากจําเปนใหเวนท่ีวางเพียงพอสําหรับวาลวประตูในทอดูดและทอระบายน้ํา 

6. เช่ือมตอทอดูดและทอระบายน้ําเขากับชองระบายและทางเขาของสระวายน้ํา 

7. ตรวจสอบใหแนใจวาการระบายน้ําท่ีพ้ืนเพียงพอเพ่ือปองกันน้ําทวม 

8. ปมนี้ตองติดต้ังหมอแปลงแยกหรือผานอุปกรณกระแสไฟตกคาง (RCD) ท่ีมี

กระแสไฟฟาตกคางท่ีกําหนดไวไมเกิน 30 mA 

9. ตรวจสอบใหแนใจวาสามารถเขาถึงปมและทอสําหรับการซอมบํารุงได 

หมายเหต:ุ การเชื่อมของตวัดดูและตวัระบายของปมถกูหลอขึน้ดวยตัวหยุดเกลยีว 
หามขนัสกรูทอเกินจุดหยดุ 

2.1 เริม่ตน 

การต้ังคาปมท่ีหลากหลายทําใหปมเหมาะสําหรับการใชหลายประการ ตัวควบคุมปม
ใชเพ่ือตั้งโปรแกรมความเร็วของมอเตอรและกําหนดเวลาตามท่ีอธิบายไวในบท "การ
ทํางาน" ของคูมือนี้ 

คําเตอืน: 

- อยาเดินเครื่องปมเมือ่แหง! การใชปมท่ีแหงจะทําใหซีลเสียหายทําใหเกิดการร่ัวและ
น้ําทวม ดังนั้นตองเติมน้ําปมกอนจะเริ่ม 

- กอนดําเนินการตอ ควรหยุดปมกอนและระบายแรงดันท้ังหมดออกจากปมและระบบ
ทอทุกครั้ง 

- อยาขันหรือคลายสกรูในขณะท่ีปมกําลังทํางาน 

- อยากีดขวางการดูดของปม 

2.2 การลอน้ําปม 

- ปลอยอากาศท้ังหมดออกจากตัวกรองและระบบทอ (ดูคูมือผูใชตัวกรอง) 
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- ในระบบดูดน้ําท่ีทวม (แหลงน้ําท่ีสูงกวาปม) ปมจะระบายนํ้าเองเมื่อเปดวาลวดูดและ
วาลวระบาย 

- ถาปมไมไดติดต้ังระบบดูดน้ําท่ีทวม ใหคลายเกลียวและถอดฝาปมออกแลวเติมน้ํา
ใหเต็ม 

คําเตอืน: ขัน/คลายฝาปมดวยมือเทาน้ัน 

 

3. ตวัควบคมุแบบตัง้โปรแกรม 

3.1 ภาพรวม 

ตัวควบคุมนี้ไดจับคูกบัอินเวอรเตอร (VFD) เพ่ือปมควบคุมความเร็วรอบของสระวาย
น้ํา ฟงกช่ันดังแสดงดานลาง: 

1. ตวัจบัเวลา: นาฬิกาบอกเวลาในตัว 

2. พารามิเตอรการควบคมุ: แสดงการใชพลังงานและความเร็วในการทํางานของ
มอเตอร (RPM) 

3. ความเรว็ในการทํางานทีต่ัง้ไวลวงหนา: ความเร็วในการทํางานที่ต้ังไวลวงหนามี 
3 ความเร็ว 

4. การตัง้คาพารามเิตอร: นาฬิกาเรียลไทมมี 3 ความเร็วในการทํางานท่ีต้ังไว
ลวงหนา มี 3 การต้ังคา และมีการต้ังคาการระบายนํ้าดวยตัวเอง 

5. การแสดงขอผดิพลาด: กระแสเกิน แรงดันไฟฟาเกิน แรงดันไฟฟาต่ํา รหัสความ
ผิดพลาดเมื่อรอนเกินไป 

6. การกูคนือัตโนมตั:ิ หลังจากกระแสเกิน แรงดันไฟฟาเกิน แรงดันไฟฟาตํ่า ความ
รอนสูงเกินไปหรือไฟฟาขัดของ โดยการต้ังคาจะถูกกูคืนใหเหมือนกอนเกิด
ขอผิดพลาด 

7. การกูคนืระบบไฟฟาขดัของ: เมื่อตอไฟใหมการต้ังคาจะถูกกูคืนเหมือนเดิม 

3.2 จอแสดงผลคอนโทรลเลอร 



5 
 

 

 

 S1 S2 S3  ไฟ
ทํางาน
ติดตอ
เนื่อง 

ไฟ
ทํางาน 
กะพริบ 

เปดใชงานความเร็ว 1 
ท่ีต้ังไวลวงหนา 

1 0 0  X 0 

เปดใชงานความเร็ว 2 
ท่ีต้ังไวลวงหนา 

0 1 0  X 0 

เปดใชงานความเร็ว 3 
ท่ีต้ังไวลวงหนา 

0 0 1  X 0 

ระหวางการทํางาน X x X  1 0 
คาํเตือน 1 1 1  1 1 

 

หมายเหตุ:  “1” = ไฟสวาง “0” = ไฟดับ “ X” = ไมมี 

  

ชือ่ คา ไฟแสดงการทาํงาน 

เริม่/

โหมด/ตัง้คา 

เพิม่/เลือ่นขึ้น

ลด/เลือ่นลง

 การตัง้คาดวน 
ความเรว็ทีต่ัง้ไวลวงหนา 1 

การตัง้คาดวน 
ความเรว็ทีต่ัง้ไวลวงหนา 3 

การตัง้คาดวน 
ความเรว็ทีต่ั้งไว

ลวงหนา 2

ไฟ
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3.3 ผงังานโปรแกรม 

 

 

 

 

 

 

 

อินเทอรเฟซการ

อินเทอรเฟซการเฝา

อินเทอรเฟซการตั้งคา 

หนาจอแสดงความเร็ว 

หนาจอแสดงผลการ

หนาจอแสดงเวลา 

รายการ 1 เวลาเปด 

รายการ 1 เวลาปด 

รายการ 1 เปด / ปด

อินเทอรเฟซการ
รายการ 2 ความเร็ว 

รายการ 2 เวลาเปด 

รายการ 2 เวลาปด 

รายการ 2 เปด / ปด

รายการ 2 ความเร็ว 

เวลาการระบายน้ํา

ความเร็วการระบาย

เปดใชงาน / ปดใชงานการ
ระบายนํ้าดวยตัวเอง 

รีเซ็ต 

รายการ 1 ความเร็ว 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

เชน 

“รีเซต็” 

ปด” 

ปด” 

เปด” 

(ประมาณ 3 ว)ิ (กด "MODE" สั้น ๆ เพือ่เปลีย่นหนา) 

เขาสูอนิเทอรเฟซการตัง้คา
เวลา (กด "โหมด" คางไว 2 

วินาที) 

(กด "MODE" 
คางไว 2 
วินาที) 

(กด "UP" / 

"DOWN"  

สั้น ๆ  เพือ่เปลี่ยน) 

รปูแบบขอมลูจะเปลีย่นไปตามโปรแกรมที่
เลือกขอมลูที่เกีย่วของจะกระพรบิ 

(กด "MODE" สั้น ๆ : ยืนยัน) 

(กด "SPEED 3" สัน้ ๆ : ยกเลกิ) 

(เปด / ปด) 

(เปด / ปด) 

(เปด / ปด) 
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3.4 ปุมควบคมุ 

การปฏบัิต ิ
 

อนิเทอรเฟซการ
เฝาตดิตาม 

อนิเทอรเฟซการ
ตัง้คา 

อินเทอรเฟซการ
แกไข 

 

ขอผดิพลาด / 
การกูคนื
อัตโนมตั ิ

กด "UP" สัน้ ๆ ความเร็วปจจุบัน 
+10 รอบตอนาที 

เลื่อนหนาขึน้ 
 

เพ่ิมคาปจจุบัน 
 

ไมมี 

กด "UP" คางไว ความเร็วปจจุบัน
เพ่ิมขึน้อยาง

รวดเร็ว 

เลื่อนหนาขึน้
อยางรวดเร็ว 

เพ่ิมคาปจจุบัน
อยางรวดเร็ว 

ไมมี 

กด "DOWN" สัน้ 
ๆ 

ความเร็วปจจุบัน  
-10 รอบตอนาที 

เลื่อนหนาลง ลดคาปจจุบัน ไมมี 

กด "DOWN" 
คางไว 

ความเร็วปจจุบัน
ลดลงอยาง

รวดเร็ว 

เลื่อนหนาลง 
อยางรวดเร็ว 

ลดคาปจจุบัน
อยางรวดเร็ว 

ไมมี 

กด "MODE" สัน้ 
ๆ 

เปล่ียนหนา เขาสู
อินเทอรเฟซการ

แกไข 

ยืนยันการ
เปลี่ยนแปลง 

กลับ 

ไมมี 

กด "MODE" 
คางไว 

เม่ืออยูในหนา
แสดงเวลา: เขาสู
การตั้งคาเวลา 
เม่ืออยูในหนา

อ่ืน: เขาสู
อินเทอรเฟซการ

ตั้งคา 

เขาสู
อินเทอรเฟซการ

เฝาติดตาม 

ไมมี ไมมี 

กด 
"START/STOP" 

สัน้ ๆ 

เร่ิม/หยุด เริ่ม/หยุด ไมม ี การกูคืน
อัตโนมัติ 

กด " 
START/STOP " 

คางไว 

ไมมี ไมมี ไมมี ไมมี 

กด "SPEED 1" 
สัน้ ๆ 

ต้ังความเร็ว
ปจจุบันเปน

ความเร็วท่ีตั้งไว
ลวงหนา 1 

เปลี่ยนเปน
ความเร็วที่ต้ังไว

ลวงหนา 1 

แกไขเคอรเซอร
เลื่อนไปทางซาย 

ไมมี 

กด "SPEED 1" 
คางไว 

ไมม ี ไมมี แกไขเคอรเซอร
เลื่อนไปทางซาย

อยางรวดเร็ว 

ไมมี 
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กด "SPEED 2" 
สัน้ ๆ 

ต้ังความเร็ว
ปจจุบันเปน

ความเร็วท่ีตั้งไว
ลวงหนา 2 

 

เปลี่ยนเปน
ความเร็วที่ต้ังไว

ลวงหนา 2 

แกไขเคอรเซอร
เลื่อนไปทางขวา 

ไมมี 

กด "SPEED 2" 
คางไว 

ไมม ี ไมมี แกไขเคอรเซอร
เลื่อนไปทางขวา

อยางรวดเร็ว 

ไมมี 

กด "SPEED 3" 
สัน้ ๆ 

ต้ังความเร็ว
ปจจุบันเปน

ความเร็วท่ีตั้งไว
ลวงหนา 3 

เปลี่ยนเปน
ความเร็วที่ต้ังไว

ลวงหนา 3 

ยกเลิกการ
เปลี่ยนแปลง 

กลับ 

ไมมี 

กด "SPEED 3" 
คางไว 

ไมม ี ไมมี ไมมี ไมมี 

 

 

 

 

3.5 คาํแนะนําในการเขยีนโปรแกรม 

3.5.1 รายการ 

1. มีการต้ังคากําหนดการ 3 แบบความเร็วท่ีต้ังไวลวงหนาท่ี 1500 RPM, 2400 

RPM และ 3400 RPM  

2. มีการต้ังคากําหนดการแตละรายการมีพารามิเตอร 4 ตัว ไดแก "ความเร็วในการ
ทํางาน", "เวลาเปด", "เวลาปด", "เปดใชงาน / ปดใชงาน"  

3. ลําดับความสําคัญของตารางโปรแกรม: รายการ 1> รายการ 2> รายการ 3.  

4. หากเปดใชงานกําหนดการมากกวา 1 รายการภายในชวงเวลาเดียวกัน
คอนโทรลเลอรจะทํางานเฉพาะกับรายการและความเร็วท่ีมีลาํดับความสําคัญสูงสุด
เทานั้น ไฟแสดงสถานะที่เกี่ยวของจะสวางขึ้น 
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5. หากกําหนดการทั้งหมดเสร็จส้ินตามเวลาท่ีต้ังไวลวงหนาคอนโทรลเลอรจะกลับสู
สภาพกอนกําหนดรายการ 

6. เมื่อรายการโปรแกรมใดรายการหนึ่งกําลังทํางาน สามารถกดปุมตอไปน้ีใน
อินเทอรเฟซการเฝาติดตาม: 

 ก. หากกด “START/ STOP” ปมจะหยุด ความเร็วในการวิ่งลาสุดจะถูกบันทึก
ไวและไฟแสดงการทํางานจะยังคงเปดอยู 

 ข. หากกด “UP” หรือ “DOWN” ความเร็วในการว่ิงจะเพ่ิมขึ้น / ลด 10 รอบตอ
นาทีจากความเร็วปจจุบันและไฟแสดงการทํางานจะดับลง 

 ค. หากกด “SPEED 1/2/3” ความเร็วปจจุบันจะถูกแทนท่ีดวยความเร็วใหมท่ี
เลือกและไฟแสดงความเร็วท่ีเกี่ยวของจะสวางข้ึน 

7. การต้ังคาตามรายการและการกูคืนอัตโนมัติไมสามารถขัดแยงกันได เมื่อมี
ขอผิดพลาดโปรแกรมควบคุมความเร็วตัวแปรจะคืนคาการตั้งคาใหเปนคากอนเกิด
ขอผิดพลาด (การต้ังคาลําดับความสําคัญยังคงใชได) 

3.5.2 การระบายน้ําดวยตัวเอง 

1. การต้ังคาการระบายนํ้าดวยตัวเอง มี 3 พารามิเตอร "เวลาระบายน้ําดวยตัวเอง” 

"ความเร็วการระบายนํ้าดวยตัวเอง "เปดใชงาน / ปดใชงาน" 

2. ฟงกช่ันการระบายน้ําดวยตัวเองจะเปดใชงานหากเปดใชงานฟงกชันนี้ ความเร็ว
ในการวิ่งจะต่ํากวา "ความเรว็การระบายน้ําดวยตัวเอง" และเวลาในการทํางานจะ

นอยกวา "เวลาการระบายน้ําดวยตัวเอง” 

3. คาเริ่มตนการระบายนํ้าดวยตัวเองเปน "เปดใชงาน” 

3.5.3. การกูคนือัตโนมัต ิ

1. การกูคืนอัตโนมัติเปนฟงกชันหลักโดยไมมีตัวเลือกการต้ังคาใด ๆ 

2. ในกรณท่ีีเกิดขอผิดพลาด กระแสเกิน แรงดันไฟฟาเกิน หรือ แรงดันไฟฟาตํ่า 
อินเวอรเตอรจะกูคืนโดยอัตโนมัติและจะรีสตารทหลังจาก 10 วินาที 
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3. ในชวง 5 วินาทีแรกหนาจอจะแสดง “error details / error times” (เชน“ OC1 

1T”) ในชวง 5 วินาทีตอมาหนาจอจะแสดง “Count down details / Count down 

time” (เชน “AR 5” หรือ “AS 5”) 

4. หากเกิดขอผิดพลาด 2 ครั้งภายใน 60 วินาทีหรือนอยกวา เวลาในการกูคืน

อัตโนมัติจะเพ่ิมขึ้นหน่ึงครั้ง หากเพ่ิมขึ้นถึง 3 ครั้งระบบจะไปท่ีเมนูขอผิดพลาดและจะ
ไมกูคืนอัตโนมัติ 

5. กดปุม “START/ STOP” เพ่ือยกเลิกการนับถอยหลังระหวางกระบวนการกูคืน
อัตโนมัติและเพ่ือเปดใชงานการกูคนือัตโนมัติทันที 

3.5.4. การกูคนืกรณีไฟฟาขดัของ 

1. การต้ังคากระแส (เปด / ปดการใชงานความเร็วปจจุบันการต้ังคาตามกําหนดเวลา) 
ไดรบัการปองกันโดยความจุ หนวยความจําจะถูกเก็บไวเปนเวลา 72 ช่ัวโมง 

2. เมื่อเช่ือมตอพลังงานอีกคร้ัง อินเวอรเตอรจะเรียกคืนการต้ังคาเหมือนกอนท่ีจะเกิด
ขอผิดพลาดข้ึน 

3.5.5 นาฬิกาเรียลไทม 

1. เวลาแสดงนาฬิกาแบบเรียลไทมปรากฏเปน “ช่ัวโมง: นาที” 

2. กดปุม “MODE” คางไวท่ี “Time Display Page” เพ่ือเขาสู “Time Setting” 

3.5.6 รเีซ็ต 

ท่ีอินเทอรเฟซการต้ังคาไปท่ีเมนูรีเซ็ต - แสดง “RESET” ใหกด “MODE” สักครู

เนื้อหาจะกระพริบจากนั้นกด “MODE” อีกครั้งเพ่ือรีเซ็ตท้ังหมด กด “SPEED 3” 
ในขณะท่ีเนื้อหากําลังกะพริบเพ่ือหยุดการรีเซ็ต 

4. การดาํเนนิงาน 

4.1 เริม่ตน 
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หลังจากสตารทปม อินเวอรเตอรจะเรียกใชขั้นตอนการตรวจสอบตัวเองโดยการ
สแกนจอแสดงผลและเปดไฟแสดงการทํางาน (แผนภาพ 4.1) 

 
แผนภาพ 4.1 ขั้นตอนการตรวจสอบตนเอง 

เมื่อเกิดขอผิดพลาดในการส่ือสารระหวางคอนโทรลเลอรและอินเวอรเตอร 
ขอผิดพลาดในการส่ือสารจะแสดงดังแสดงในแผนภาพ 4.2 

 
แผนภาพ 4.2 ขอผิดพลาดในการสื่อสาร 

4.2 อนิเทอรเฟซการเฝาตดิตาม 

หลังจากเริ่มการทํางานของปมใหเขาสู “Monitoring Interface” (อินเตอรเฟซติด
ตาม) ดังแสดงในแผนภาพ 4.3 

กด “MODE” เพ่ือสลับระหวางหนาจอแสดงความเร็วหรือเวลา (แผนภาพ 4.3 - 4.5) 

 
แผนภาพ 4.3 หนาจอแสดงความเร็ว 
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แผนภาพ 4.4 หนาจอแสดงการใชพลังงาน 

 
แผนภาพ 4.5 หนาจอแสดงเวลา 

กด “SPEED 1” ถึง “SPEED 3” เพ่ือเปล่ียนความเร็วท่ีตั้งไวลวงหนา แสงท่ี
สอดคลองกันจะสวางขึ้น (แผนภาพ 4.6 - 4.8) 

 
แผนภาพ 4.6 ความเร็ว 1 

 
แผนภาพ 4.7 ความเร็ว 2 

 
แผนภาพ 4.8 ความเร็ว 3 

กด "ดําเนินการ" เมื่อใดก็ไดเพ่ือเริ่ม / หยุดอินเวอรเตอร ไฟแสดงการทํางานจะเปด / 
ปด (แผนภาพ 4.9) 
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แผนภาพ 4.9 หนาจอแสดงผลการใชพลังงาน, ความเร็ว 3 

กด “UP” หรือ “DOWN” เพ่ือเพ่ิมหรือลดรอบตอนาที (RPM) เปน 10 เทา ตามท่ี
แสดงในแผนภาพ 4.10-4.11 

 

แผนภาพ 4.10 1,0000 รอบตอนาที (RPM) กด “UP” 

 

แผนภาพ 4.11 1,000 รอบตอนาทีกด “DOWN” หนึ่งคร้ัง 

กด“ โหมด” คางไวเพ่ือเขาสูอินเทอรเฟซการต้ังคา: 

4.3 การตัง้คาอนิเตอรเฟซ 

กด “MODE” สักครู เพ่ือไปท่ี “Schedule 1 Speed”, “Schedule 1 Time On”, 

“Schedule 1 Time Off”, “Schedule 1 Enable/Disable”, “Schedule 2 Speed”, 

“Schedule 2 Time On”,“ Schedule 2 Time Off" " Schedule 2 

Enable/Disable","Schedule 3 Speed" "Self-priming Time" "Self-priming 

Speed" "Self-priming Enable/Disable" "Auto-recovery" ( แผนภาพ 4.12- 
4.23) 
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แผนภาพ 4.12 รายการ 1 ความเร็ว โดยคาเริ่มตนเปน 1500 รอบตอนาที 

 
แผนภาพ 4.13 รายการ 1 เวลาเปด โดยคาเริ่มตนเปน 00:00 

 
แผนภาพ 4.14 รายการ 1 เวลาปด โดยคาเร่ิมตนเปน 00:00 

 
แผนภาพ 4.15 รายการ 1 เปด / ปดการใชงาน โดยคาเร่ิมตนเปน ปด 

 
แผนภาพ 4.16 รายการ 2 ความเร็ว โดยเริ่มตนเปน 2400 รอบตอนาที 
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แผนภาพ 4.17 รายการ 2 เวลาเปด โดยคาเริ่มตนเปน 00:00 

 
แผนภาพ 4.18 รายการ 2 เวลาปด โดยคาเร่ิมตนเปน 00:00 

 
แผนภาพ 4.19 รายการ 2 เปด / ปดการใชงาน โดยคาเร่ิมตนเปน ปด 

 
แผนภาพ 4.20 รายการ 3 ความเร็ว โดยเริ่มตนเปน 3400 รอบตอนาที 

 
แผนภาพ 4.21 เวลาการระบายนํ้าเอง โดยคาเริ่มตนเปน 2 นาที 

 
แผนภาพ 4.22 ความเร็วการระบายนํ้าเอง โดยคาเริ่มตนเปน 2900 รอบตอนาที 
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แผนภาพ 4.23 เปดใชงาน / ปดใชงานการระบายนํ้าดวยตัวเองโดยคาเริ่มตนเปน 
เปด 

 
แผนภาพ 4.24 รีเซ็ต 

 

4.4 การแกไขอินเตอรเฟซ 

กดปุม “MODE” คางไวท่ีหนาแสดงเวลาในอินเทอรเฟซการเฝาติดตาม หรือกด 

“MODE” สักครูท่ีหนาแสดงผลใด ๆ เพ่ือเขาสูอินเทอรเฟซการแกไข 

ท่ีอินเทอรเฟซการแกไข พ้ืนท่ีท่ีปรับเปล่ียนไดจะเริ่มกะพริบ กด “UP” หรือ “DOWN” 

ในการเปล่ียนคากด “SPEED 1” หรือ “SPEED 2” ในการเลื่อนไปทางซายหรือขวา 

กด “MODE” สักครู ในการยืนยันการแกไขหรือกด “SPEED 3” สักครูเพ่ือยกเลิก 

4.5 การกูคนือัตโนมตั ิ

เมื่อมีขอผิดพลาด กระแสเกิน แรงดันไฟฟาเกิน แรงดันไฟฟาตํ่า ความรอนสูงเกินไป 
ระบบจะกูคืนตัวเองโดยอัตโนมัติ หากเกิดขอผิดพลาด 2 คร้ังภายใน 60 วินาทีหรือ

นอยกวา เวลาในการกูคืนอัตโนมัติจะเพ่ิมขึ้นหนึ่งครั้ง หากเพ่ิมขึ้นถึง 3 ครั้งระบบจะ
ไปท่ีเมนูขอผิดพลาดและจะไมกูคืนอัตโนมัติ หนาการกูคืนอัตโนมัติจะแสดง
รายละเอียดขอผิดพลาด (แผนภาพ 4.25) ในชวง 5 วินาทีแรกและรายละเอียดการ
นับถอยหลังในชวง 5 วินาทีถดัมา (แผนภาพ 4.26) 
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กดปุม “START/ STOP” เพ่ือยกเลิกการนับถอยหลังระหวางกระบวนการกูคืน
อัตโนมัติหรือเพ่ือเปดใชงานการกูคืนอัตโนมัติทันที (โดยไมตองเปดใชงานการ
ทํางานอัตโนมัติ หากมีขอผิดพลาดและอินเวอรเตอรยังทํางานอยู หลังจากการกูคืน
อัตโนมัติระบบจะแสดงหนาเร่ิมตนอัตโนมัติ โดยหนาเริ่มตนอัตโนมัติจะแสดง
รายละเอียดขอผิดพลาด (เชนเดียวกันกับการกูคืนอัตโนมัติซ่ึงจะคงอยูเปนเวลา 5 
วนิาที) และรายละเอียดการนับถอยหลัง) ดังแสดงในแผนภาพ 4.27 

กด “ดําเนินการ” เพ่ือยกเลิกขั้นตอนและทําการกูคืนอัตโนมัติทันที (การต้ังคาเริ่มตน
ของอินเวอรเตอรจะปรากฏข้ึน) 

 

แผนภาพ 4.25 การกูคืนอัตโนมัติ, รายละเอียดขอผิดพลาด OC1, เวลาผิดพลาด 1 

 
แผนภาพ 4.26 นับถอยหลังการกูคืนอัตโนมัติโดยยังเหลืออีก 5 วินาที 

 
แผนภาพ 4.27 นับถอยหลังการเริ่มอัตโนมัติโดยยังเหลืออีก 5 วินาที 

4.6 เมนขูอผดิพลาด 

การแสดงเมนูขอผิดพลาดดังแสดงในแผนภาพ 4.28 จะแสดงรายละเอียด
ขอผิดพลาดท้ังหมดและไฟท้ังหมดจะเริ่มกะพริบ กด "เรียกใช" สักครูท่ีเมนู
ขอผิดพลาดเพ่ือกูคนือินเวอรเตอรโดยอัตโนมัติ (ปดอินเวอรเตอรในไมไว) 
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แผนภาพขอผิดพลาด 4.28 รหัสขอผิดพลาด OC1 

5. คําอธบิายขอผดิพลาด 

5.1 ขอผดิพลาดในการสือ่สาร 

หากขอผิดพลาดในการสื่อสาร ("ER ---") ปรากฏข้ึน ตรวจสอบใหแนใจวาปลั๊กตอ
กับกระแสไฟฟาไดดี และรีเซ็ตระบบโดยถอดปลั๊กอุปกรณออกจากแหลงจายไฟแลว
รออยางนอย 60 วินาทีกอนท่ีจะเช่ือมตอใหม 

หากยังเกิดขอผิดพลาดโปรดติดตอฝายบริการดานเทคนิคของ อีโม 

5.2 ขอผดิพลาดในการใชงาน 

เมื่อคอนโทรลเลอรไมทํางาน รหัสขอผิดพลาดจะแสดงบนจอแสดงผลของ
คอนโทรลเลอร เชน“ Er: OV” ใหกดปุม “START/ STOP” เพ่ือกูคืนคอนโทรลเลอร 

รหัสขอผิดพลาดท่ัวไปมีดังตอไปน้ี: 

ความ
ผิดปกต ิ

คําอธิบาย สาเหตุ 

OC กระแสเกิน: เอาตพุตปจจุบัน
ของไดรเวอรเกินเกณฑ 
(200% ของกระแสไฟฟาท่ี
กําหนด) 

- เอาตพุตไดรเวอรลมเหลว 
- โมดูล IPM ของไดรเวอรเสียหาย 

OV แรงดันไฟฟาเกิน : 
แรงดันไฟฟากระแสตรงของ
วงจรหลักเกินเกณฑ 

- ไฟเกินจากแหลงจายไฟ 
- แรงดันไฟฟาของแหลงจายไฟเกิน
การต้ังคาการควบคุม 

UV แรงดันไฟฟาตํ่า : 
กระแสไฟฟาหลักตํ่าเกินไป 

- อุณหภูมิแวดลอมสูงเกินไป 
- ความผันผวนของแรงดันไฟฟามีมาก
เกินไป 
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OH ความรอนสูงเกินไป : ตัว
ระบายความรอนของมอเตอร
รอนเกินไป 

- อุณหภูมิแวดลอมสูงเกินไป 
- มอเตอรพัดลมระบายความรอนไม
ทํางาน 

 

 

6. การบาํรงุรกัษาตามปกต ิ

การบํารุงรักษาตามปกติเพียงอยางเดียวท่ีจาํเปนคือการตรวจสอบ / ทําความสะอาด
ตะกราดัก เศษขยะหรือถังขยะท่ีเก็บในตะกราจะทําใหน้ําไหลผานปมไมได ใหปฏิบติั
ตามคําแนะนําดานลางเพ่ือทําความสะอาดตะกราดัก: 

1. หยุดปม ปดลิ้นวาลวในการดูดและระบายและปลอยแรงดันท้ังหมดออกจากระบบ
กอนดําเนินการตอ 

2. คลายเกลียวฝาท่ีดัก (หมุนทวนเข็มนาฬิกา) 

3. ถอดตะกรากรองออกมาทําความสะอาด ตรวจสอบใหแนใจวารูท้ังหมดในตะกรา
ทะลุผานได ลางตะกราดวยน้ําและใสลงไปในท่ีดักโดยมีชองเปดขนาดใหญท่ีพอรต
เช่ือมตอทอ (ระหวางโครงท่ีใหมา) ถาใสตะกรากลับดาน ฝาครอบจะไมพอดีกับตัวท่ี
ดัก 

4. ทําความสะอาดและตรวจสอบแหวนฝาครอบโดยการตดิต้ังบนฝาครอบท่ีดักใหม 

5. ทําความสะอาดรองแหวนบนตัวท่ีดัก และเปล่ียนฝา เพ่ือปองกันไมใหฝาปดใหขัน
ดวยมือเทานั้น 

6. ระบายน้ําออกจากปม (ดูคาํแนะนําในการระบายนํ้าดานบน) 

7. บรกิารหลงัการขาย 

สงความตองการบริการท้ังหมดไปยังตัวแทนหรือตัวแทนจําหนายในพ้ืนท่ี เน่ืองจาก
การท่ีมคีวามรูเกี่ยวกับอุปกรณ ทําใหเปนแหลงขอมูลท่ีมีคุณภาพดีท่ีสุด สามารถ
ส่ังซ้ืออะไหลทดแทนท้ังหมดผานตัวแทนจําหนายของคุณ โดยใหขอมูลตอไปน้ีเมื่อ
ส่ังซ้ืออะไหลทดแทน 

1. ช่ือหนวยบนขอมูลแผนปายหรือหมายเลขประจําเครื่องบนฉลาก 

คําอธบิ เหตุผล 
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2. คําอธิบายของช้ินสวน 

 

8. อะไหลทดแทน 

 
หมายเลขคยี หมายเลขชิ้นสวน คําอธบิาย จํานวน 

1 01021143 ที่ล็อคฝาปม 1 

2 01041057 ฝาปดถังกรอง 1 

3 02010253 ฝาปดโอริง 1 

4 01112080 ตะกรา 1 

5 89023801 ยูเนยีน 1.5 นิ้ว 2 

6 01021144 ตวัปม 1 

7 89021307 ปลั๊กทอระบายน้าํ 2 

8 02010245 โอริงพรอมดฟิฟวเซอร 1 

9 01112081 ดฟิฟวเซอร 1 

10 89020719 สกรสูาํหรับใบพดั 
พรอมโอริง 

1 

11 01311058 ใบพดัสาํหรับ EPV150 และ 
SPV150 

1 

12 04015065 แมคคานคิอลซลี ¾ นิ้ว 1 

13 02010246 ปะเก็นหนาแปลน 1 

14 01021145 หนาแปลน 1 

15 89020720 สกร ูM8 x 35 พรอมโอริง 4 

16 03011075 สกร ูM8  4 

17 04020140 มอเตอร SPV150 1 

18 01112082 ฐาน 1 

19 02010211 Arch Cushion สําหรบัฐาน 1 

20 01031027 พดัลม 1 
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21 01321032 ฝาครอบพดัลม 1 

22 89023901 คอนโทรลเลอรสําหรับ 
SPV150 

1 

23 01041061 ฝาสาํหรบัคอนโทรลเลอร 1 

24 04015057 สวติชกญุแจ 1 

25 03039920 ฝาครอบสําหรบั 
คอนโทรเลอร 

1 

26 04015060 แผงควบคมุ SPV (PCB) 1 

27 04015061 PFC PCB 1 

28 04015062 ไดรฟเวอร 1 

29 02021092 แผนรองสําหรบัทีป่ด 1 

30 03039919 เซลลสําหรบัคอนโทรลเลอร 1 

9. ขนาด 

 
  

คําอธบิา จํานวน
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10. ขอมลูจําเพาะ 

รหสั รุน แรงดนัไฟฟา 
/ 
ความถี ่

การ
เชื่อมตอ 

กําลงัไฟฟา
เขาสงูสดุ 

แรงมา รอบตอ
นาท ี

88029807 SPV150 220-240V 
50-60 Hz 

1.5” / 
50 mm 

1.5 (kW) 1.5 
แรงมา 

800-
3400 

รอบตอ
นาท ี

 

11. การแกไขปญหา 

คําอธบิายปญหา สาเหตุที่เปนไปได 
มอเตอรไมสตารท 1. ปลดสวิตชหรือเบรกเกอรในตําแหนงปด 

2. ฟวสเปาหรือความรอนเกินเปด 
3. เพลามอเตอรล็อค 
4. ขดลวดมอเตอรไหมหมด 
5. สวิตชสตารทท่ีชาํรุดภายในมอเตอรเฟสเดียว 
6. สายไฟขาดหรือชํารุด 
7. แรงดันไฟฟาตํ่า 

ปมไมถึงความเรว็เต็มที ่ 1. แรงดันไฟฟาตํ่า 
2. ปมเช่ือมตอกับแรงดันไฟฟาที่ไมถูกตอง 

มอเตอรรอนเกนิไป 1. แรงดันไฟฟาตํ่า 
2. ขดลวดมอเตอรเชื่อมตอกับแรงดันไฟฟาท่ีไมถูกตองใน
รูปแบบแรงดันไฟฟาคู 

ปมไมจายน้าํ 1. ปมไมไดระบาย 
2. วาลวปดในสายดูดหรือปลอย 
3. การร่ัวไหลหรืออากาศเขาสูระบบดูด 
4. ใบพัดอุดตัน 

การรั่วไหลของน้ําทีเ่พลา 1. ซีลเพลาตองเปล่ียน 
ความจปุมตํ่า 1. วาลวในทอดูดหรือทอระบายปดบางสวน 

2. สายดูดหรือปลอยเสียบบางสวน 
3. สายดูดหรือปลอยเล็กเกินไป 
4. เสียบตะกราในพายหรือผมและท่ีกรองผาสําลี 
5. ตัวกรองสกปรก 
6. ใบพัดอุดตัน 
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แรงดันปมสูง 1. ปลอยวาลวหรืออุปกรณทางเขาปดมากเกินไป 
2. กลับเสนเล็กเกินไป 
3. ตัวกรองสกปรก 

ปมและมอเตอรมเีสียงดงั 1. เสียบตะกราในสกินเนอรหรือผมในท่ีกรองผาสําลี 
2. สวมแบร่ิงมอเตอร 
3. วาลวในสายดูดปดบางสวน 
4. สายดูดเสียบบางสวน 
5. ทอสุญญากาศเสียบหรือเล็กเกินไป 
6. ปมไมรองรับอยางถูกตอง 

ฟองอากาศที่อปุกรณขาเขา 
 

1. การร่ัวไหลของอากาศเขาไปในทอดูดในขอตอหรือกาน
วาลว 
2. ปะเก็นผมและท่ีกรองผาสําลีตองทําความสะอาด 
3. ระดับน้ําในสระตํ่า 

หมายเหตุ: หากคําแนะนําขางตนของคูมือนี้ไมสามารถแกปญหาเฉพาะได โปรด
ติดตอตัวแทนบริการในพ้ืนท่ีเพ่ือขอความชวยเหลือเพ่ิมเติม
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12. นโยบายการรบัประกนั 

Emaux ผลติผลิตภณัฑดวยมาตรฐานฝมือสูงสุดโดยใชวัสดุท่ีดีท่ีสุดท่ีมีอยูใน

กระบวนการที่ทันสมัย Emaux รับประกันอยางภาคภูมิดวยผลิตภัณฑดงัตอไปนี้: 

การรับประกันเพ่ิมเติมสําหรับผลิตภัณฑเฉพาะ 
(นับจากวันท่ีในใบแจงหนี้) 

ผลติภณัฑ ระยะเวลาการรบัประกนั 
ฟลเตอรและระบบกรอง 2 ป 
ปม 1 ป 
ไฟใตน้าํ 1 ป (หลอดไฟ 90 วนั) 
บนัได 1 ป 
เครื่องมอืควบคุม 1 ป 
ปมความรอนและอุปกรณถายเทความรอน 1 ป 
เครื่องผลติคลอรนีดวยเกลอืและระบบ UV 1 ป (2 ปสาํหรับวสัดเุซลลแบตเตอรี)่ 
อุปกรณประกอบสระวาย 1 ป 
อุปกรณทําความสะอาดและอืน่ ๆ ทัง้หมด 1 ป 

 

12.1 ขอยกเวนทีอ่าจสงผลใหเกดิการปฏเิสธการเรยีกรองการรบัประกัน 

1. ความเสียหายท่ีเกิดจากการจัดการท่ีไมระมัดระวังการบรรจุหีบหอหรือการขนสงท่ี
ไมเหมาะสม 

2. ความเสียหายจากการใชงานผิดประเภท การใชงานในทางที่ผิด การสรางความ
เสียหายหรือการไมใชงานและติดต้ังอุปกรณตามท่ีระบุไวในคูมือนี้ 

3. ความเสียหายท่ีเกิดจากการใชงานผิดประเภท การใชงานในทางท่ีผิด การสราง
ความเสียหายหรือการใชงานและติดต้ังไมไดตามระดับมืออาชีพท่ีตองมใีนอุปกรณ
หรือประเภทการติดต้ัง 

4. ความเสียหายเนื่องจากการดัดแปลงผลิตภัณฑโดยไมไดรับอนุญาตหรือการไมใช
อะไหลทดแทนของ Emaux 

5. ความเสียหายท่ีเกิดจากความประมาทหรือการไมบํารุงรักษาผลิตภัณฑอยาง
ถูกตองตามท่ีระบุไวในคูมือนี้ 
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6. ความเสียหายท่ีเกิดจากการไมบาํรุงรักษาเคมีของนํ้าใหเปนไปตามมาตรฐานของ
อุตสาหกรรมสระวายน้ําไมวาชวงใด 

7. ความเสียหายท่ีเกิดจากการแข็งของน้ําภายในผลิตภัณฑ 

8. ความเสียหายจากอุบัติเหตุไฟไหมภัยธรรมชาติหรือสถานการณอ่ืน ๆ ท่ีอยู
นอกเหนือการควบคุมของ Emaux 

9. การซอมหรือการเปลี่ยนอุปกรณโดยบุคคลใด ๆ ท่ีไมไดรับอนุญาตจาก Emaux 

10. ช้ินสวนสึกหรอ 

12.2 กระบวนการเรยีกรองสิทธิ ์

สรุปขั้นตอนการเรียกรองสทิธ์ิถึง Emaux ใน 3 ขั้นตอน: 

1. การเรียกรองสิทธิ์: ลูกคาติดตอพนักงานขายของ Emaux และใหรายละเอียดท่ี
ครบถวนของการเรียกรองซ่ึงรวมถึง: 

 ก. ขอมูลเกี่ยวกับผลิตภัณฑท่ีใชงานไมได เชนหมายเลขช้ินสวนและหมายเลข
ซีเรียล 

 ข. รายละเอียดของการรองเรียน / ความลมเหลวท่ีเกิดขึ้น 

 ค. รูปภาพ 

2. การแกไข: เมื่อไดรับการรองเรียนแลวฝายคุณภาพของ Emaux จะตรวจสอบ

ปญหาดานคุณภาพของผลิตภัณฑตาม "นโยบายการรับประกันของ Emaux" 

3. สรุป: หลังจากการตรวจสอบเสร็จสิ้น Emaux จะแจงใหผูจดัจําหนายทราบตามนั้น 

12.3 ขอผกูมดัในการรบัประกนั 

Emaux รับประกันอุปกรณสําหรับการผลิตและ / หรือวัสดุใด ๆ  

หากมีขอบกพรองปรากฏใหเห็นชัดเจนในระหวางระยะเวลาการรับประกัน Emaux 
จะเปนผูซอมหรือเปล่ียนสินคาหรือช้ินสวนดังกลาวดวยตนทุนและคาใชจายของ 
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Emaux ลูกคาจะตองปฏิบัติตามข้ันตอนการเรียกรองสิทธิ์การรับประกันจาก Emaux 
เพ่ือใหไดรับประโยชนจากการรับประกันนี้ 

อยางไรก็ตามภายใตการรับประกันนี้ Emaux จะไมรับผิดชอบสําหรับคาใชจายใน
การขนสงหรือการขนสงอุปกรณหรือช้ินสวนใด ๆ ของอุปกรณหรือช้ินสวนดังกลาวท่ี 
“สงไปถึง” หรือ“สงกลับจาก”การดําเนินงานดานเทคนิคของเรา Emaux ไมรบัผิดชอบ
ตอการเสียเวลา ความไมสะดวกคาใชจายท่ีอาจเกิดขึ้น เชน คาแรงงาน คาโทรศัพท 
คาใชจายทางกฎหมาย หรือคาวัสดุท่ีเกิดขึ้นจากการเปล่ียนหรือถอดอุปกรณหรือ
ความเสียหายอื่น ๆ ท่ีเปนผลสืบเน่ืองหรือโดยบังเอิญตอบุคคลหรือทรัพยสิน . Emaux 
จะไมรับผิดชอบตอการสูญเสียผลกําไรทางธุรกิจหรือการหยุดดําเนินการเนื่องจาก
อุปกรณผลติภัณฑท่ีไมเปนไปตามขอกําหนด ไมมีการเรียกรองการชดใชคาเสียหาย
หรือความเสียหายใด ๆ ดวยประการใด ๆ 

12.4 การรบัประกนัหรอืการรบัรองโดยผูอืน่ 

ไมมีตัวแทนจําหนายหรือบุคคลอ่ืนใดท่ีมีอํานาจในการรับประกันหรือเปนตัวแทน
เกี่ยวกับ Emaux หรือผลิตภัณฑของบริษัท 

ดังนั้น Emaux จะไมรับผิดชอบตอการรับประกันหรือการรับรองดังกลาว 

 


